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HVM200 - HUMANSCHWINGUNGSMESSGERAT

Das HVM200 von Larson Davis ist ein kompaktes Messgerdt zur einfachen Messung von Hand-Arm- und Ganzkérperschwingungen sowie
allgemeinen Vibrationen. Das komplett neu entwickelte Gerat beinhaltet neben der Messdatenerfassung selbstverstandlich auch die komplette
Analysefunktionalitit. Fiir den Anschluss von Sensoren besitzt das HYM200 drei ICP®-Eingangskandle fiir ein- und dreiachsige Beschleuni-
gungssensoren. Das Messgerit ist das ideale Werkzeug zur Uberpriifung der Anforderungen und Vorschriften beziiglich Humanschwingungen.
Es erfiillt die erforderlichen Normen gemaB ISO 8041:2005 und ist fir Messungen nach 1SO 2631-1, 2 und 5 sowie 1SO 5349 geeignet.

Top-Features:

= Drahtloses Visualisieren der Messdaten

= Parametrierung des Gerétes per SmartPhone
= 3 ICP®-Eingangskanale

= Datenarchivierung auf Micro-SD-Karte

= Lithium-Batterie austauschbar

= WLAN- und USB 2.0-Unterstiitzung

= PC-Software erhéltlich

Typische Einsatzgebiete:

= Hand-Arm-Schwingungsmessung nach 1S0O 5349
= Ganzkdrper-Schwingungsmessung nach 1SO 2631
= Allgemeine Schwingungsmessung

= Gerdt erfiillt Anforderung nach ISO 8041:2005

WLAN-Schnittstelle

Eine besondere Funktionalitdt stellt die drahtlose Bedienung iber
ein Tablett, SmartPhone oder PC dar, die iiber die standardméBig
integrierte WLAN-Schnittstelle des HYM200 erfolgt. Dazu werden
von Larson Davis passende Apps fiir die Betriebssysteme von
Apple® und Android™ kostenlos in den jeweiligen AppStores zur
Verfiigung gestellt.

Oktav- und Terzbandfilter (Option)

Mit den zu IEC 61260 Klasse 1 konformen Oktav- und Terzbhand-
filtern (0,5 ... 2.000 Hz bzw. 0,4 ... 2.500 Hz) kann der Frequen-
zinhalt gemessener Schwingungspegel bestimmt und fiir die Be-
richtserstellung im Geratespeicher abgelegt werden.

Zeitbereichsdaten aufzeichnen (Option)

Das HVM200 ermdglicht mit einer Mikro-SD-Speicherkarte (bis
32 GB) die erfassten Zeitbereichsdaten aller drei Kandle zu archi-
vieren. Die Messdaten im 24-bit Format lassen sich mit MATLAB®
oder GNU Octave weiterverarbeiten.



\

\\

/

s

MESSDATEN SMART ERFASSEN

Ein Smartphone oder Tablett wird mittels App zum Display und Bedie-  Fynpktionen der HYM200 App:
nelement des HYM200 und ermdglicht damit ein komfortables Steuern
und Visualisieren der Messung.

= Messungen starten/stoppen
= Aufzeichnung starten/stoppen

) , . o = Daten visualisieren
Das HVM?200 kann im WLAN in zwei Modi betrieben werden. Entweder - Gerite-Setup

es agiert als Host (Hotspot) und baut ein eigenes geschlossenes Netz- - WLAN-Setup
werk auf oder es wird als Client in einem bestehenden WLAN betrieben.

Die HYM200 App steht im Apple® App Store und im Google Play Store
kostenlos zur Verfiigung.

Available on the

| App Store

[=]
Home > 0000056

Get it on

Google play

Eingetragene Warenzeichen ® Wi

Z Summation

Home > 0000056

Overall




SOFTWARELOSUNGEN

Software G4 zur Berichtserstellung und Analyse am PC (SWW-G4-HVM)

Folgende Funktionen sind vorhanden:

= Setup und Kontrolle des Gerates

= Download von Daten (HVM100 oder HYM200)

= Gespeicherte Daten in Tabellenform oder als Grafik betrachten

« ,Was ware wenn“-Analyse durch Andern der Daten und
Neuberechnung der Ergebnisse

= Berichte mit den errechneten Werten drucken

= Daten und Archive exportieren

Kostenlose Testversion

Das Programm G4-HVM kann (iber die Webseite www.larsondavis.
com herunter geladen werden. Die 30-Tage-Testversion bietet die kom-
plette Unterstiitzung des HYM200. Nach Ablauf der Testzeit muss zur
erneuten Aktivierung der Software eine Lizenz erworben werden.

»,Was ware wenn“-Analyse

Software-Entwickler-Kit (SWW-G4-SDK)

Das Entwickler-Kit ermdglicht das Schreiben eigener Software ent-
sprechend den gewiinschten Anforderungen oder die Integration
der HYM200-Funktionalitdt in bereits eingesetzte Software. Die API
basiert auf HTTP, HTML und JSON, auBerdem wird mit dem Entwick-
ler-Kit eine DLL geliefert, die den Datenzugriff erlaubt.

Die G4-HVM Software ermédglicht die Daten grafisch zu verandern. Dabei werden automatisch die metrischen Werte aufgrund der eingegebenen Werte

neu berechnet und in der Grafik angezeigt.

Originaldaten ———  ,,Was wére wenn“-Analyse
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HVM200 - ANWENDUNGEN

Hand-Arm-Schwingungen

Messungen zur Ermittlung der Hand-Arm-Schwingungen mit
dem HVM200 erfolgen gemaB ISO 5349-1 und ISO 5349-2. Zur
Bestimmung von werkzeugspezifischen Schwingungspegeln nach
IS0 28927 und IS0 20643 kann das HVYM200 ebenfalls eingesetzt
werden. Gemessen wird gemaB der Wh-Gewichtung, die seitens
des HVM200 automatisch bei Wahl des Hand-Arm-Schwingungs-
modus vorgegeben wird.

Ganzkdrperschwingungen

Ganzkdrperschwingungen nach ISO 2631 erfasst der Sitzkissen-
sensor Modell SEN027. Anwenderspezifische Gewichtungsfakto-
ren, standardmaBig 1.4 sowie 1.4 und 1.0, dienen zur Ermittlung
von A(8) und VDV. ISO-konforme Frequenzgewichtungen fir un-
terschiedliche Bedingungen bei Ganzkdrperschwingungsmessun-
gen sind integriert, wie nachfolgende Tabelle zeigt.

Hilfe zur Sensorauswahl

Fiir die verschiedenen Messaufgaben wie Hand-Arm-Schwingungen,
Ganzkorperschwingungen und allgemeine Schwingungsmessung ste-
hen eine Reihe passender Beschleunigungssensoren zur Verfiigung.
Speziell fiir die Hand-Arm-Schwingungsmessung gehdren Adapter in
diversen Bauformen zum Lieferprogramm, die eine optimale Schwin-

Allgemeine Schwingungen

Mit Hilfe des HVYM200 kénnen sehr einfach Produktpriifungen und
Qualitatsuntersuchungen in Fertigungsprozessen durchgefiihrt wer-
den. Dazu wird ein Beschleunigungssensor mit dem Messgerat ver-
bunden und die Messung gestartet. Auch Schwingungsmessungen
an Bauwerken nach 1SO 4866 und an Schiffen nach ISO 6954 sind
mit dem HVM200 mdglich.

HVM200-Ganzkdrperschwingungen

Gewichtung Beschreibung Definition

Wb Z-Achse, Vertikalschwingungen 1S0 8041, 1S0O 2631-4
We X-Achse, Riickenlehne 1SO 8041, 1SO 2631-1
Wwd X- und Y-Achse, Sitzfliche 1SO 8041, 1SO 2631-1
We Rotationale Sitzflache 1SO 8041, 1S0 2631-1
Wi Reisekrankheit (vertikal) 1SO 8041, IS0 2631-1
Wj Ruheposition (vertikal) 1SO 8041, 1SO 2631-1
Wk Z-Achse, Sitzflache IS0 8041, 1SO 2631-1
Wm Gebaudeschwingungen 1SO 8041, 1S0 2631-2

gungseinleitung in den Sensor ermdglichen. Fiir Messungen mit sehr
kleinen Schwingungspegeln kann der extrem empfindliche Beschleuni-
gungssensor Modell SENO41F mit 1 mV/(m/s?) eingesetzt werden. Die
nachfolgende Liste zeigt empfohlene Sensor-/Adapterkombinationen
fiir in der Praxis hdufig anzutreffende Anwendungsfalle.

Hand-Arm-Schwingungen Ganzkdrperschwingungen | Aligem. Schwingungen
Adaptertyp Griffadapter 'T’-Adapter Klemmadapter Handflachenadapter Sitzadapter
Kabel . ’ - " , = " , - = ; . "
CBL217-01 (incl) CBL217-01 (incl) CBL217-05 CBL216 Integriertes Kabel CBL217-05
Sensor - : .
e < -
: - A
: ; e v @ X %
SENO40F SENO40F SENO40F SEN026 SEN027 SEN020
$=0.1 mV/(m/s?) S =0.1 mV/(m/s?) S=0.1mV/(m/s?) S=1mV/(m/s?) S =10 mV/(m/s?) S=0.1 mV/(m/s?)
1.0" to 49k m/s? 1.0" to 49k m/s? 1.0" to 49k m/s? 0.1"to 4.9k m/s? 0.02 to 98 m/s? 0.11 to 14.7k m/s?
Adapter h
L . . Befestigungsbolzen im
* ' n Sitzkissen inklusive Lieferumfang
ADPO81A ADPO080A ADP082A ADPO063
Typischer An die Seite der Hand Zwischen den Fingern « ) .
Y " . Klemmung am Messung an der Handflache Messung einer Sitz- oder . .
Einsatzbe- gehaltener Beschleuni- gehaltener Beschleuni- e f f o Universeller Einsatz
reich qungssensor quNgssensor Griff einer Maschine unter einem Handschuh Standposition

1) bei Wh Frequenzgewichtung




Optionales Zubehor

,I’-Adapter

Hartschalenkoffer (CCS047)

Bietet Schutz bei Lagerung und Transport
fiir ein HYM200 mit Sensoren und Zubehor.
Die Kofferabmessungen sind 38 x 48 x 18
cm. Der Koffer besteht aus einer robusten
Hartschale und ist fiir langfristigen Indust-
rieeinsatz ausgelegt.

Handflichenadapter

Klemmadapter

Armband (CCS048-L und CCS048-8)

Mit dem Armband CCS048 ldsst sich das
HVM200 am Unterarm des Bedieners zur
Durchfiihrung  von  Hand-Arm-Schwin-
gungsmessungen befestigen. Mithilfe der
Startverzdgerung lassen sich die Messun-
gen von einer Einzelperson ausfiihren. In
kleinen und groBen GréBen erhiltlich.

Griffadapter

=)

Portabler Schwingerreger (394C06)

Der Schwingerreger 394C06 gibt einen Wert
von 1 g (9,81 m/s?) bei 159,2 Hz aus. Er
unterstiitzt Sensoren bis zu einem Gewicht
von 210 g und ist damit ein hervorragendes
Gerat zum Nachweis der Systemeinstellun-
gen und Funktionalitdt im Feld.

Mitgeliefertes Zubehor

USB-Stromversorgung
(PSA035)

Universelles Netzgerat
flir USB-Gerate mit
USB-Kabel (CBL218)
und Stecker-Adaptern.

Sensorkabel (CBL217-01)

Anschlusskabel fiir
Sensor, Lange 30 cm.

Wieaeraunaanare

Lithium-Batterie (BAT018)

Vom Anwender austauschbare,
wiederaufladbare Batterie (2250 mAh)

Herausnenmbare
Speicherkarte, 8 GB

Mikro-SD-Flash-Speicherkarte
zur Datenspeicherung

zur Stromversorgung des HYM200

fiir 8 bis 12 Stunden.



Spezifikationen

Eingangssignale

Sensortyp ICP®, IEPE oder CCP
Versorgungsstrom 2 mA
Verbindungsstecker 4-Pin 1/4'-28

Linearer Eingangsbereich:
Fc gewichtet

0,2 ... 5.000 mV bei 80 Hz

Wh gewichtet

0,09 ... 5.000 mV bei 16 Hz

Bandbreite

0,4 ...3.000 Hz

Bereich

fester Messbereich

Mitgeliefertes Zubehdr

PSA035 100 ... 240V /5,0 V USB-Ladegerat

CBL217-01 Verbindungskabel, Ldnge 30 cm, beidseitiger Stecker 1/4"-28 4-Pin
auf 1/4'-28 4-Pin

BAT018 Batterie

1S0 8041:2005

Richtlinien / Normen

Schwingungseinwirkung auf den Menschen — Messeinrichtung

IEC 61010-
1:2001

Sicherheitsbestimmungen fiir elektrische Mess-, Steuer-, Regel-
und Laborgeréte

Kalibrierdaten

per TEDS oder manuell

Uberlast-Anzeige

LED am HVM200 und Icon in der App

Samplerate 7.161,5Hz
Gemessene Werte
Messmodi 29,2cm

MessgroBen nach Modus:
Vibration

RMS, Peak, Min, Max (x, y, z und Summe)

Hand-Arm RMS, Peak, Min, Max, MTVV, A(1), A(2),
A(4), A(8) (x, Y, z und Summe)
Ganzkdrper RMS, Peak, Min, Max, MTVV, A(8), A(8)Exp,

EP, VDV (X, y, z und Summe)

Frequenzgewichtungen:
Vibration

Fa (0,4 ...100 Hz), Fb (0,4 ... 1.250 Hz),
Fc (6,3 ... 1.250 Hz)

Hand-Arm

Wh

Ganzkdrper

Wb, We, Wd, We, Wi, Wj, Wk, Wm

MaBeinheiten

m/s?, cm/s?, ft/s?, in/s?, g, dB

180 2631-1:1997

Mechanische Schwingungen und StoBe - Bewertung der Einwirkung
von Ganzkoérper-Schwingungen auf den Menschen — Teil 1

1S0 2631-2:2003

Mechanische Schwingungen und StdBe - Bewertung der Einwirkung
von Ganzkoérper-Schwingungen auf den Menschen — Teil 2

1S0 2631-4:2001

Mechanische Schwingungen und StdBe - Bewertung der Einwirkung
von Ganzkoérper-Schwingungen auf den Menschen — Teil 4

180 2631-5:2004

Mechanische Schwingungen und StéBe - Bewertung der Einwirkung
von Ganzkorper-Schwingungen auf den Menschen — Teil 5

1S0 5349-1:2001

Mechanische Schwingungen — Messung und Bewertung der
Einwirkung von Schwingungen auf das Hand-Arm-System des
Menschen — Teil 2

1S0 5349-2:2001 | Mechanische Schwingungen — Messung und Bewertung der
Einwirkung von Schwingungen auf das Hand-Arm-System des
Menschen — Teil 2

EN 1032:2003 Mechanische Schwingungen - Priifverfahren fiir bewegliche

Maschinen zum Zwecke der Bestimmung des
Schwingungsemissionswertes

Optionales Zubehor

Zeithistorie (Logging) CBL216 Verbindungskabel 1/4'-28 4-Pin auf 4-Pin Mini-Stecker fiir SEN026
Speicherintervall 1,2,5,10,20,30s;1,2,3,10,20,30 min; 1 h CBL217-05 Verbindungskabel 1/4"-28 4-Pin auf 1/4'-28 4-Pin Stecker
Gespeicherte Werte RMS und Peak fiir x, y, z und Summe SEN020 Triaxialer Vibrationssensor, 0,1 mV/(m/s?)
Oktav- & Terfilter (optional) SEN026 Triaxialer Vibrationssensor, 1 mV/(m/s?) fir ADP063
Oktavfilter 0,5... 2.000 Hz SENO027 Triaxialer Sitzkissen-Vibrationssensor, 10 mV/(m/s?)
Terzlilter 0.4 ..2.500 Hz SEN040F Triaxialer Vibrationssensor, 0,1 mV/(m/s?), fir ADPO80A, 081A, 082A
- — - SENO41F Triaxialer Vibrationssensor, 1 mV/(m/s?), fir ADPO80A, 081A, 082A
Filterauswahl deaktiviert, Oktav, Terz, beide - - -
- ADP063 Handinnenfldchen-Adapter fiir SEN026
Gewichtung unbewertet ADPOSOA T-Adapter fir SENO4OF und SENO41F
Gemessene Werte RMS, Max ADPOB1A Griff-Adapter fiir SENO4OF und SENO41F
Richtlinien / Normen 553?15,216?;1:22021443?1818 1C|ass 1 ADP082A Klemm-Adapter fir SENO4OF und SENO41F
: ’ ADPO084A Adapterkit bestehend aus ADPO80A, ADP081A, ADP082A und
Rohdatenspeicherung (optional) ADP063
Datenformat ‘ bindr, Details siehe Handbuch CCS047 Hartschalenkoffer inkl. Aussparung fiir HYM200 und Zubehdr
Spannungsversorgung €CS0438-S Armtragetasche fiir 20 ... 32 cm Armumfang
Interne Batterie Wiederaufladbare Lithium-lonen Batterie, CCS048-L Armtragetasche fiir 27 ... 42 cm Armumfang
austauschbar 394C06 Handbetriebener Schwingerreger, 9,81 m/s2 bei 159,2 Hz
Externe Versorgung 5,0V (USB) CER-HVM200 Werkskalibrierung des HVM200, ohne Sensorkalibrierung

Ladezeit

ca. 3,5 Stunden mit PSA035

Batterielaufzeit:

Bestellinformat

onen

Mit WiFi Verbindung ca. 12 Stunden HVM200 Grundgerat HVM200 inkl. CBL217-01, ohne Sensorik oder Zubehér
Als Access Point ca. 9 Stunden HVM200-ALL- | Kit fiir Hand-Arm & Ganzkorpervibration, HYM200 + Software,
Stromaufnahme 180 mA mit geladener Batterie 40F SENO40F, SEN027, Zubehor
Kommunikationsschnittstelle HVM200-ALL- | Kit fir Hand-Arm & Ganzkdrpervibration, HYM200 + Software,
uss 158 2.0 (Micro USB Ty B) :I:IFMZUD HA-40F i?\fIOMHF SdEXOZZI-If/uI\;Zggr Soft SENO4OQF, Zubeho
WiFi 802.11 b/g mit WPA / WPA2 il 1 1ur Hand-Arm, + Sottware, » CLUDENOT
Laufmodi HVM200-HA-41F | Kit fiir Hand-Arm, HVM200 + Software, SENO41F, Zubehor

auimodi ; HUM200-WB | Kit fir Ganzkdrpervibration, HVM200 + Software, SEN027, Zubehor
Manuell Start/Stopp per Knopfdruck oder diber App HVM200-0B3 Option fiir HYM200, Terz- & Oktavspektrum, sowie Softwarelizenz
Per Timer Start zu voreingestellter Zeit SWW-G4-HVM
Verzigert Start nach 5, 10, 20, 30, 60 Sek. Verzogerung HVM200-RAW Option fiir HYM200, Speicherung von RAW-Messdaten fiir
Physische Eigenschaften Fremdsoftware etc.

- SEN027 Sitzkissen-ICP-Vibrationssensor, triaxial
Hdhe 11,8 cm

- SEN040F Triaxialer-ICP-Sensor, 1 mV/g, 5000 g Messbereich

Breite 6,7 cm — -
Tief ’ SENO41F Triaxialer-ICP-Sensor, 10 mV/g, 500 g Messbereich

e 9: . . 8 om CBL217-01 Ersatzkabel 30cm, 4pin Buchse auf 4pin Buchse
Gowicht Ink. Battorie 1309 SWW-G4-HVM | Softwarelizenz/-treiber fiir G4, unterstiitzt werden HVM100 & HVM200
Umgebungsbedingungen
Arbeitstemperatur -10 ... 50°C E\/

Sa— FC C€ X wons

Luftfeuchte 0 ... 90 %, nicht kondensierend — e
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